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图像采集   



启动系统 

打开主电源 

① 打开PC和显示器开关。 

② 打开主控制器。 

打开激光控制器 

③ 打开每个激光的电源开关。将钥匙转至
“ON”。 

打开显微镜  

④ 打开显微镜控制器(CBH)。打开电动载物台
控制器(选配)。 

⑤ 打开触屏控制器(TPC)，至出现图示界面。 

打开汞灯光源 

⑥ 打开后面的开关，按下前方的ON/OFF开关，
蓝色LED灯亮。 

登陆Windows系统 

⑦ 默认出厂用户名和密码： 

      用户名：olympus 

      密  码：olympus 

启动FV3000软件  

⑧ 双击桌面上的[FV31S-SW] 图标。 
   

 

 

 

 

 

 

 

 

⑨ 如出现硬件设置对话框，根据需要勾选，点
击 [OK].   

打开开关 

转动钥匙 

③激光控制器 

TPC 开关 

④触屏控制器（TPC) 

ON/OFF开关 

LED指示灯 

⑤汞灯控制器 

②主控制器 

①打开电脑 

④ CBH 

选择是否启动Resonant扫描振镜(选配) 

选择电动载物台类型 

选择是否需要通过软件控制电动载物台(选配) 

选择是否进行载物台自检 

※务必在TPC显示“Start operation”之后, 
再双击图标进入软件。 
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通过目镜找到标本 

★ 荧光观察  

  点击TPC 界面上方的    按键，切换物镜。 

 

① 点击TPC界面右上角的光路切换按键。   
(或在[Ocular]工具窗口中选择“Ocular”) 

② 点击     按键。 

③ 点击[EPI(或EPI1)]分页。  

④ 根据标本染料，选择适合的荧光滤色片，用
于观察。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

⑤ 点击TPC界面左下角的[Shutter]，打开汞灯
的光闸。  

⑥ 如果需要，选择ND减光片，调节光源亮度。  

 

      

        旋转亮度调节转盘 

 

 

 

⑦ 调节Z轴位置，找到标本焦面。  

  

 

★ 透射DIC观察 

  点击TPC 界面上方的    按键，切换物镜。 
  

① 点击TPC界面右上角的光路切换按键。   
(或在[Ocular]工具窗口中选择“Ocular”) 

② 点击     按键。 

③ 点击[DIA]分页。  

④ 点击[Elements]分页，  
点击插入[Polarizer]。  

⑤ 将DIC滑块移入光路，  
或点击[DICTA](选配)。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

⑥ 点击TPC界面左下角的[Shutter]，打开透射
光照明器的光闸。  

⑦ 如果需要，可点击[Brightness]分页，调节
光源亮度。 

⑧ 调节Z轴位置，找到标本焦面。  

④ 

① 

② 

⑤ 

④ 

③ 

⑥ 

① 
② 

⑦ 

③ 

⑥ 

※ 转动DIC滑块旋钮，
可调节图像对比度 

⑤ 

④ 

⑧ 

⑦ 

※也可通过旋转汞灯控制器上的转盘，调节光源亮度 
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XY 图像采集 (1) 

① 在[PMT Setting]工具窗口中，在[Mode]栏选择“VBF”
模式。  

指定检测通道 
② 在[PMT Setting]工具窗口中，点击               按

钮，打开[Dye & Detector Select]对话框。  

③ 点击         按钮，重置已选染料。    

④ 双击列表中的染料名称，可自动添加。 

⑤ 指定荧光染料之后，透射光(TD)通道将自动指定。如不
需要TD通道，可双击取消。  

 

 

 

 

⑥ 如需使用虚拟通道功能进行多通道成像，点击        
按钮增加[Phase]。然后在新增[Phase]中添加需要观察
的染料。 

 

⑦ 染料选择完毕，点击[OK]按钮。  

 

调节预览图像 
⑧ 如需采集多通道图像，在[PMT Setting]工具窗口中的

[Sequential scan]选项中，选择“Line”模式。例如进
行多标图像采集，染料之间有串色情况存在，建议使用
此功能。 

⑨ 点击[Live]工具窗口下的      按键。根据预览图像效
果，即时调节焦面位置，并设置适当的激光强度(%)、HV
值(V)、 Gain(×)和Offset(%)等参数。 

 

 

 

 

⑩ 如使用虚拟通道功能，点击            等进行切换。
各个通道单独设置激光强度(%)、HV值(V)、 Gain(×)和
Offset(%)等参数。 

虚拟通道 (选配) 
如标记物数量大于检测器数量，可使用此功能进行多
色成像。 

① 

调节共聚焦针孔大小 

Averaging功能可去除

图像噪点  

② 

③ 

④ 

⑤ 

⑦ 

⑧ 

⑨ 激光强度 

⑩ 

【Hi-Lo 模式】 

像素亮度为4095(最大值)时显示为红色，为过饱和状态。 
像素亮度为0时显示为蓝色。   

⑨ 

⑥ 

 【注意】 
  应尽量避免图像中的像素处于过饱和状态。 
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XY 图像采集 (2) 

扫描振镜设置 

⑩ 在[LSM Imaging]工具窗口中,选择扫描振镜的类
型[Type]，以及工作模式[Mode]。  
(参见15页获取详细信息)  

⑪  设置扫描速度。  

⑫  定义图像尺寸[Image Size]，设定扫描区域。  

⑬  设定放大倍数[Zoom], 旋转角度和成像位置。  

    ※红色箭头指示最大光学放大倍数。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

开始采集 

 
⑭ 在[Acquire]工具窗口中选择[Normal]分页，  
    点击     按键打开对话框，选择或新建        
    保存图像的文件夹。并输入图像的文件名。 
 
    ※ 图像采集后将自动保存。如未更改文件名，  
       新生成图像将自动加入数字后缀，如 
       ***_0001、***_0002”等。  

 

⑮点击     按键开始图像采集。   

透射光通道(TD)观察步骤 
1. 将显微镜上的DIC滑块移入光路。  
2. 选用TD通道(参见4页第⑤步)。 
3. 选择用于成像的激光。  
4. 调节透射光检测器的HV值。  
5. 转动DIC滑块的旋钮，调节图像对比度。 

(参见3页左侧栏第⑤步。)  

※ 如需采集单幅图像，开始图像采集前务必确认
[Series]窗口下的[Z]和[Time]均处于“OFF”状态。   

⑩ 

⑪ 

⑫ 

⑬ 

⑮ 

⑭ 

4. 

3. 
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XYZ 图像采集 

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集参数 
  (参见4-5页)。 

设置Z序列 

① 在[Series]工具窗口中，将[Z]选为“ON”。 

② 在[Z section]窗口中的[Motor]栏，选择
“Start/End”。 
 
 
 

注册起始/终止位置 

③ 转动调焦旋钮或点击         按键改变Z轴位置。 
点击[Start]下方的        按键，注册开始Z序
列图像采集的起始位置。 

④ 继续改变Z轴位置，点击[End]下方的        按
键，注册结束Z序列图像采集的终止位置。  

⑤ 在[Step Size]栏输入数值(μm)，确定Z轴步进大

小，层数[Slices]将自动调整。  

点击        按键将根据当前硬件可达到的最佳Z

轴分辨率，自动输入适合的步进数值(μm)。  

 

 

开始采集 

⑥ 在[Acquire]工具窗口中选择[Normal]分页，    

点击    按键打开对话框，选择或新建保存图像

的文件夹。并输入图像的文件名。 

⑦ 点击         按键开始XYZ图像采集。 

 

 

结束采集 

⑧ 图像采集结束时，         按键开始闪动。 
 
点击       按键，可结束图像采集。如需以
相同参数继续采集图像，输入需继续采集图像的
数量，然后点击          按键，采集额外的图
像。 

    采集完毕后点击         按键结束。   

① 

③ 

⑤ 

② 

④ 

⑥ 

⑦ 

⑧ 
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    :点击后Z轴移动的行程为[Step Size]栏的数值。  
        
    :点击后Z轴移动的行程为[Step Size]栏的数值的一半。  

※点击          按键，将当前位置注册为原点(0.00)。  



XYT 图像采集 

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集参数   
(参见4-5页)。 

 

设置时间序列 

① 在[Series]工具窗口中，将[Time]选为“ON”。 

② 在[Time Lapse]窗口下，设定XYT图像采集的间隔 
时间[Interval]和次数[Cycle]。  

 

 

 

 

 

开始采集 

③ 在[Acquire]工具窗口中选择[Normal]分页，    
点击    按键打开对话框，选择或新建保存图像
的文件夹。并输入图像的文件名。 

④ 点击            按键开始XYT图像采集。 

 

 

结束采集 

⑤ 图像采集结束时，          按键开始闪动。 

点击       按键，可结束图像采集。如需以相同
参数继续采集图像，输入需继续采集图像的数量，然
后点击          按键，采集额外的图像。 

采集完毕后点击          按键结束。   

 

※ 如输入间隔时间小于采集单幅图像所需的时间，
则 [Interval]栏将显示为“FreeRun”。此情况下
XYT图像采集的实际间隔时间为 [LSM Imaging]工具
窗口中[Scan Settings]下方显示的“Frame”时间。  

① 

② 

③ 

④ 

⑤ 

7 



XYZT 图像采集 

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集
参数(参见4-5页)。 

 

① 在[Series]工具窗口中，将[Time]和[Z]都
选为“ON”.  

 

设置Z序列 

② 改变Z轴位置，注册图像采集的起始/终止位
置[Start/End]。  

③ 根据需要，设置适合的Z轴步进[Step Size] 

  （参见第6页）。 

 

设置时间序列 

④ 设置用于时间序列图像采集的时间间隔
[Interval]和次数[Cycle](参见第7页)。 

   

开始采集 

⑤ 在[Acquire]工具窗口中选择[Normal]分页，    
点击    按键打开对话框，选择或新建保存
图像的文件夹。并输入图像的文件名。 

⑥ 点击         按键开始XYZT图像采集。 

  

结束采集 

⑦ 图像采集结束时，          按键开始闪动。
点击        按键，可结束图像采集。
如需以相同参数继续采集图像，输入需继续
采集图像的数量，然后点击            按
键，采集额外的图像。 

   采集完毕后点击           按键结束。   

  

① 

③ 

② 

⑤ 

⑥ 

⑦ 
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XYT 图像采集 
(使用Z轴漂移补偿[ZDC]） 

用于时间序列图像采集，或多位点图像采集。  
 
 

设定物镜位置上限（Near limit） 

③ 在[Tool Window]菜单中，打开[Microscope]工
具窗口。在可以聚焦但未接触到标本的前提下，
设定好物镜的位置上限，在[Z Limit Setting]
窗口中点击                       按键设置
所有物镜的位置上限。  

④ 点击        按键将当前焦面位置注册为原点。 

  

ZDC设置 

⑤ 在[Microscope]工具窗口中，将[ZDC Control]
窗口下的[ZDC DM]设置为“In”。   

⑥ 在[Search Zone] 中定义培养皿底壁的搜索上限 
[Upper Limit]和下限[Lower Limit]。 

⑦ 将[Z Drift Compensation in series scan]选
为“ON”。 

⑧ 调至预期焦面，在[Coverslip position]中，点
击             按键，获取容器底壁位置信息。 

  
 

 

⑨ 点击             按键，将Z轴漂移补偿设成连
续模式，可实现高速聚焦校正，适用于快速时间
序列成像时实时锁定焦面。此模式下，ZDC设备
只在第一次成像前发出蜂鸣。 
 

 

 

⑩ 如果时间序列的间隔时间[Rest]大于31秒，则使
用ZDC的“One Shot AF”模式，点击     按键
获取当前焦面的补偿值“Offset”。此模式下，
ZDC设备在每次成像前都发出蜂鸣。 

⑪点击         按键开始XYT图像采集。 

③ 

⑤ 

⑥ 

⑦ 

⑧ 

【注意】 
快速时间序列成像指间隔时间[Rest]小于31秒的
时间序列图像采集。  

④ 

◆ZDC◆ 

⑨ 

⑩ 

⑪ 

※如Z轴漂移补偿(ZDC)设置成功，将发出一声蜂鸣；
如未设置成功，将发出三声蜂鸣。 
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多点时间序列(MATL)图像采集 

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集
参数(参见4-5页)。 

 

① 点击[Live]窗口下的     按键。  

② 选择[Map]分页。  

 

注册MATL位点 

③ 将标本移至预期视野，调节成像参数。如需
获取XYZ图像，则设定相应的Z序列（参见第
6页）。  

④ 点击   按键，注册当前视野的位置信息和
成像参数。  

 

 

 

 

 

⑤ 如需注册多个位点，重复第③和④步。  

⑥ 在下方[Repeat Setting]窗口中，可设置循
环的间隔时间[Interval]和次数[Cycle]。  

 

 

 

 

 

⑦ 在[Acquire]工具窗口中选择[MATL]分页。 

⑧ 点击    按键打开对话框，选择或新建保存
图像的文件夹。并输入图像的文件名。 

 

⑨ 点击     按键开始MATL图像采集 

 

 

 

 

 

① 

② 

④ 

⑦ 

⑧ 

⑨ ⑤ 
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※ 注册后，全部相关参数(XY位置，焦面位置，
激光强度，HV值，序列图像采集信息等等)都将记
录， 因此应先确认图像参数之后再进行注册。 

◆电动载物台◆ 



多点时间序列(MATL)图像采集 
（使用Z轴漂移补偿[ZDC]） 

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集参数
(参见4-5页)。 

ZDC设置 (详情参见第9页) 
① 在[Z Limit Setting]窗口中,点击  

                      按键设定全部物镜的
位置上限。      

② 在[Series]工具窗口的[Z Section]窗口中，点
击     将当前Z轴位置注册为原点。  

⑤ 在[Microscope]工具窗口中的[ZDC Control]窗
口中将[ZDC DM]设为“In”。  

⑥ 以Z轴位置的原点为基准，在[Search Zone]中
设定上限[Upper Limit]和下限[Lower Limit]。   

⑦ 将[Z Drift Compensation in series scan] 
设置为“ON”。 

⑧ 调至预期焦面，在[Coverslip position]中，
点击                按键，获取容器底壁位
置所需信息。              

                 

 

⑨ 设定完毕后，点击    按键注册位点。   

⑩ 设置循环的间隔时间[Interval]和次数[Cycle]。  

⑪ 在[Acquire]工具窗口中选择[MATL]分页。  

⑫ 点击    按键打开对话框，选择或新建保存图
像的文件夹。并输入图像的文件名。 

⑬ 点击     按键开始MATL图像采集。 

 

 

◆ZDC◆ 

⑩ 

⑪ 

⑫ 

⑬ 

◆电动载物台◆ 

⑨ ※如Z轴漂移补偿(ZDC)设置成功，将发出一声蜂鸣；
如未设置成功，将发出三声蜂鸣。 
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使用预览图进行 
的MATL和自动图像拼接（１） 

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集参
数(参见4-5页)。 

① 点击[Live]窗口下的     按键。  

② 选择[Map]分页。  

 

生成预览图 

③ 使用低倍物镜，调节成像像参数。  

④ 点击    按键，注册当前视野的位置信息和
成像参数。  

 

 

 

 
⑤ 在[Registered Area List]窗口中，移动至

右侧，勾选 [OverlayMap]对话框。  

⑥ 在[Acquire]工具窗口中选择[MATL]分页。  

⑦ 点击    按键打开对话框，选择或新建保存
图像的文件夹。并输入图像的文件名。 

⑧ 点击     按键开始MATL图像采集。 

⑨ 采集结束后，预览图像将在[Map]分页下显示。 

 

 

① 

② 

③ 

④ 

向右拖动 

⑤ 

◆motorized stage◆ 
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⑥ 
⑧ 

⑦ 

【注意】 
注册后，全部相关参数(XY位置，焦面位置，激光强
度，HV值，序列采集信息等等)都将记录， 因此应
先确认图像参数之后再进行注册。 

⑨ 



使用预览图进行 
的MATL和自动图像拼接（２） 

多位点成像 

⑨ 使用高倍物镜，在预览图上双击鼠标左键，载
物台将自动移至当前视野，调节成像参数。  

⑩ 点击    按键，注册当前视野的位置信息和成
像参数。  

⑪  重复⑨和⑩步,注册所需采集的多个位点。 

 

 

 

 

⑫ 在[Registered Area List]中，勾选需要采集
图像的位点前的“Enable”对话框。  

 

 

 

⑬  如果需要，设定间隔时间[Cycle interval]和
次数[Cycle]。  
⑭ 在[Acquire]工具窗口中选择[MATL]分页。 

⑮ 点击    按键打开对话框，选择或新建保存图
像的文件夹。并输入图像的文件名。 

⑯点击     按键开始MATL图像采集。采集结束后，
预览图像将在[Map]分页下显示。 

 

 

 

 

 

清除预览图像 

删除选中的已注册位点 

⑨ 

⑩ 

⑫ 

※ 如需将采集到的图像在预览图上显示，勾选 
“OverlayMap”对话框。  

⑬ 

◆motorized stage◆ 

【注意】 
注册后，全部相关参数(XY位置，焦面位置，激光强
度，HV值，序列采集信息等等)都将记录， 因此应
先确认图像参数之后再进行注册。 

⑮ 

⑭ 

将当前成像参数更新至注册位点 
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自动图像拼接(选配) 

① 根据第12页步骤，获取预览图像。  

定义采集区域 

② 在预览图上双击鼠标左键，载物台将自
动移至当前视野，调节成像参数。  

③ 点击    或    或    按键注册区域。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

④ 在[Acquire]工具窗口中选择[MATL]分页。
点击     按键开始MATL图像采集 

  

 

 

 

拼接处理 

⑤ 选中采集到的图像，选择[Map]分页，点
击    按键。  

⑥ 生成预览图像之后，点击       按键。  

 

 

 

 

③ 

⑤ 

⑥ 

三种模式 

  :注册任意扫描区域，手动设置矩阵区域大小。  

  :在预览区域注册矩形扫描区域。 

 :在预览区域注册多边形扫描区域。  
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【注意】 
注册后，全部相关参数(XY位置，焦面位置，激光
强度，HV值，序列采集信息等等)都将记录， 因
此应先确认图像参数之后再进行注册。 

⑥ 

※ 将“Matching”和“Smoothing”选为“On”，
获取最佳拼图效果。 

◆电动载物台◆ 



图像采集技巧 

■高速成像■ 

１）更换扫描振镜  

 [Type]：使用共振扫描振镜“Resonant”。  

 [Mode]：使用双向扫描模式“Roundtrip”。 

 

 

 

 

２）选择较小的图像尺寸。 

３）缩减成像区域。 

  使用 “Clip scan”进行局部扫描成像。  

 

 

 

 

 

 

 

■增加图像亮度■ 

４）增加激光强度/检测器敏感度（HV值） 

  如果HV值超过700V以上还无法获取足够亮度的图像， 

    建议配合其他方法提高图像亮度。  

５）增大针孔[Confocal Aperture] 

  增大针孔可以提高图像亮度，但会降低Z轴分辨率。  

 

６）降低扫描速度  

  将[High voltage correction]设为“OFF”。 

 

■降低图像噪音■ 

７）使用[Average]功能 

  此项功能通过对多张图像进行计算，去除随机噪点，提升图像质量。  
    选取“Line”或“Frame”，并输入需要平均计算的图片数量。  

 

     

 

８）降低扫描速度  

  将 [High voltage correction]设为“ON”。 

  

 

7) 

1) 

2) 

3) 

＊ 
6) 
8) 

4) 

5) 

※ High voltage correction: 使用此功能可
以在改变扫描速度之后，自动调节检测器的HV
值，以保持图像亮度一致。  

显示扫描成像所需时间：  
像素[Pixel]/线[Line]/幅[Frame] 

※ 使用“Roundtrip”功能时，Y轴方向的像素可能会
出现锯齿状偏差，可在[Round trip correction]窗口，
拖动滑块位置校正图像。  

 ※  “Line”模式适用于活细胞的图像采集。 
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退出系统 

退出软件和PC 
① 在[File]菜单栏下，选择[Exit]退出软件。  

② 在Windows系统的Start Menu中，选择
“Shut down”关闭系统。  

 

 

 

 

 

 

 

 

关闭电源 

触屏控制器（TPC) 

③ 点击TPC界面左上角的“OFF”。 

④ 按下后方的TPC开关，然后关闭显微镜控
制器(CBH)。   
 

 

激光控制器 

⑤ 关闭各个激光控制器的开关，转动电源的
钥匙到“OFF”状态。  

    

汞灯光源 

⑥ 长按(2秒)光源前部的ON/OFF开关，上方
液晶屏显示300秒倒计时，结束后再关闭
后侧的汞灯电源总开关  

 

主控制器 

⑦ 关闭主控制器电源。  

 

转动钥匙 

关闭开关 

⑤激光控制器 

④TPC 开关 

 触屏控制器（TPC) 

③点击 ”OFF” 

ON/OFF 开关 

蓝色LED灯关闭 

⑥汞灯光源 
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① ② 

⑦主控制器 

※ 切勿长按TPC开关。 

※ 如使用浸油物镜，应及时进行清理。 

④ CBH 



设置 

更换物镜 

① 在[Tools]菜单栏下选择[Configuration]，打
开[Configuration]对话窗口。  

② 选择[Microscope]分页。 

③ 选择[Objective Lens]选项。  

④ 在下拉菜单中选取安装的物镜名称。 

⑤ 设置在更换物镜后需要自动匹配的光学部件。 

 

 

 

 

⑥ 点击     按键确认。   

 

 

 

定义多孔板(选配) 

① 在[Tools]菜单栏下选择[Configuration]，打
开[Configuration]对话窗口。   

② 选择[Preference]分页。 

③ 选择[Plate]。  

④ 选择多孔板类型。  

⑤ 点击     按键确认。  
 

 

 

 

设置Z轴漂移补偿(ZDC) 

① 在[Tools]菜单栏下选择[Configuration]，打
开[Configuration]对话窗口。  

② 选择[Microscope]分页。  

③ 选择[ZDC]。  

④ 定义标本培养容器的材质：“Glass”或
“Plastic”。 

⑤ 输入培养容器的厚度。  

⑥ 如需配合DIC功能使用,勾选此项。  

⑦ 点击     按键确认。  

 

① 

② 

③ 

④ ⑤ 

⑥ 

② 

④ 

⑤ 

② 
④ 

⑤ 

⑥ 

⑦ 

③ 

③ 

※ 选择与物镜相对应的DIC部件，如：  
     30X  → IX2-DIC30 
     100X → IX2-DIC100  
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图像处理   



2D浏览与处理 

序列图像信息 图像原始大小 

选择缩放比例 

图像适合
窗口大小 

添加标尺和兴趣区域(ROI) 
按住键盘上的“Shift”键，可画出水平或垂直的
标尺。  

标尺 ROI 

全部删除 

设置播放范围 播放 帧率 

播放序列图像动画视频 
下列按键用于播放序列图像。  

LUT（色彩对照表） 

选择LUT 

目标CH 

灰度值直方图和色彩对照表  
 
    可以通过拖动▲或者直接输入数值，定义图像显示灰度
值的最大值和最小值。  
 
  降低最大值 → 提高图像信号亮度 
 
  提高最小值 → 扣除弱信号(背景) 
 
   点击     按键将设置结果应用到图像上。  

点击    按键打开扩展窗口。 
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3D浏览与处理 

 

3D图像展示 

打开Z序列图像，选择[Volume]进行3D展示。 

 

3D图像设置 

点击             按键切换至浏览界面，在[Tool 
Window]菜单栏下选择[Volume Setting]，打开工具窗口。  
  

■选择算法 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

■Clipping/Cut                      

 

 

 

 

 

 

■Slice(XY/XZ/YZ)         

 

 

 

三种算法： 

1、AlphaBlend 
此算法采用指定透明度的算法进行图像重构，可通过
LUT调节，适用于展示多通道图像的三维结构。 
2、Isosurface 
此算法用于展示物体的表面形态，不适用于展示内部
结构。 

3、MIP 
此算法可以计算出图像中灰度值较高的像素位置，用
于去除背景，展示图像中高亮度的物体。  
 

Clipping: 

在黄框内展示的3D结构的切面，
拖动鼠标可改变展示的位置。 

Cut: 

仅在黄框内即时展示当前位置的
3D重构图像。 

勾选此对话框将在
3D图像上显示边框。  

沿XY/XZ/YZ方向生成并展示3D
重构图像的截面，可通过拖动
鼠标改变截面位置。 
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3D动画制作 

打开Z序列图像，选择[Volume]进行3D展示。 

 

 

 

① 点击          按键切换至浏览界面，在

[Tool Window]菜单栏下选择[Volume 

Setting]，打开工具窗口。  

② 在[Volume Setting]工具窗口下选择 
[Movie]分页。  

③ 在[Movie Item]窗口中选择“Key Frame”，
点击      按键。“Key Frame”下方将出现
“Sequence xx” 。  

④ 选中新生成的“Sequence xx”。 

 

 

注册关键帧(Key Frame) 

⑤ 在[Image]窗口下，使用鼠标拖动3D图像至预
期位置，单击鼠标右键，选择 [Add Key 
Frame]，将当前位置注册为“Key Frame 
xx”，在[Volume Setting]工具窗口的[Id]
窗口中显示。 

⑥ 重复第⑤步，直至所有预期位置均被注册为 
关键帧（Key Frames）。  

⑦ 点击     按键，预览录制的视频。软件将自
动插补关键帧之间的动作。 

 

 

输出视频 

⑧ 在[Movie Item]窗口中，选中需输出的
“Sequence xx”，点击      按键，打开 
[Export]对话窗口。  

⑨ 点击    按键选择保存视频文件的位置，在 
[File name]输入文件名，在[Frame rate]设
置适合的播放帧速。  

⑩ 点击     按键，保存视频文件。  
 

① 

② 

③ 

④ 

⑤ 

⑥ 

⑦ 

⑧ 

⑨ 
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⑩ 



处理: 亮度投影 

① 点击          按键切换至浏览界面。  

② 在[Tool Window]菜单栏下选择[Analysis]，
打开工具窗口。  

 

③ 按下图所示，选择“Single process”，点击  
“Post processing”按键。  

 

 

 

④ 在下方窗口选择[Processing]分页，在
[Processing Item]中点击“Projection”。  

 

⑤ 双击[Input], 选择需处理的图像名称。  

 

⑥ 在[Processing Property]中选择处理模式， 

    Max：最大亮度； 

    Min：最小亮度； 

    Ave：平均亮度。  

 

⑦ 点击          按键，处理图像。 

  

⑧ 处理结束后，将生成新的文件。  

 

 

 

③ 

④ 

⑤ 

⑥ 

⑦ 

① ② 

⑧ 
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图像输出 
 

将图像保存为可供第三方软件识别的格式。 

  

输出单个图像文件 

① 在图像上单击鼠标右键，选择弹出菜单中的 
[Export]， 打开[Export]对话窗口。  

② 在框内显示图像的输出位置，如果需要，点
击    按键改变图像保存位置。  

③ 在[Save as type]栏中选择输出图片类型。  

④ 在[CH/Range]窗口中，选择需要输出图像的
通道，如为序列图像，可设置输出图像的范
围和步进。   

⑤ 如第③步中[Save as type]的选择了常规图
像格式，此处可选择是否将图像上的ROI和
标尺印入图像。   

⑥ 如第③步中[Save as type]的选择了常规图像
格式，此处可选择输出图像的位数和模式（彩
色/黑白。建议输出模式如下图所示。  

 

 

⑦ 勾选此项，图像属性（图像采集条件）将输出
为文本文档。  

⑧ 点击      按键，输出图像。  

 

 

 

 

 

 

输出多个图像文件 

⑨ 在软件的[File]菜单栏下，选择[Export 
multiple files]，打开[Export multiple 
files]对话窗口。  

⑩ 选择需处理图像的方法。点击    按键选择
需处理图像的位置。  

⑪ 选择保存输出图像的位置，在 [Save as   

    Type]栏选择输出图像的类型。  

⑫  重复第④到⑦步。 

⑬  点击      按键，输出图像。  

 

① 

③ 

④ 

⑤ 

⑥ 

⑦ 

⑧ 

⑩folder/file 

Save destination 
File type 

ROI 
 
format 

⑬save 

⑪ 

⑫ 
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保存和调用观察方法 

保存/调用观察方法 

① 在[Tool Window]菜单栏下，选择[Observation 
Method]。  

 

各按键功能： 

        :调用预先保存的图像采集参数(观察方法)。 

     

        :将当前的图像采集参数存为新的观察方法。 

 

     :将当前的图像采集参数更新至列表中选中  

         的观察方法。 

     :删除列表中已有的观察方法。       

             :上移/下移列表中观察方法的位置。 

             :输出/输入观察方法。 

 

查看图像的采集参数 

① 点击     按键，打开扩展窗口。  

② 选择[Property]分页，查看图像采集参数。  

 

从已有图像中调用采集参数 

在[Property]分页中，点击     按键。 

① 

双击鼠标左键可直接输入 

① 
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光谱扫描与拆分  



光谱序列扫描（单通道采集）  

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集参
数(参见4-5页)。 

  

更换至光谱扫描模式 

① 在[PMT setting]工具窗口中，在 [Mode]栏选
择 “Lambda”模式 。 

选择检测通道 

② 点击               按键，打开[Dye & 
Detector Select]对话窗口。点击      按键
清除已选通道。  

③ 在[Dye & Detector Select]对话窗口，选择
[Channel]分页。在[Detector List]中选择 
“High Sensitive Detector CH1(选配)”或
“Standard Detector CH1”，点击     按键。
然后点击     按键确认。 

④ 勾选所需的激发光波长，打开相应激光器。  

设置DM和SDM  

⑤ 在[Tool Window]菜单栏中选择[Lightpath]，
打开[Lightpath]工具窗口。  

⑥ 在[Lightpath]工具窗口中选择[LSMScanner]
分页。点击“DM”按键显示二向分光镜列表。 
选择与第④步所选激发光波长匹配的“DM” 。  

⑦ 参考图A，检查光路是否正确设置。 

 

设置带宽[Band width]和步进[Step Size] 

⑧ 在[PMT Setting]工具窗口中，在[Band 
width]栏设置带宽，定义光谱序列扫描时每次
采集图像的波长范围，在[Step size]栏设置
步进，定义每次图像采集之间的波长间隔。 

【推荐值】: 
・带宽[Bandwidth]： 
 推荐值为15nm，如预览图像过暗，适当增加。 
・步进[Step Size]： 
 推荐值为5nm，步进值越小，采集到的图像 
  数据越准确。  

⑤ 

⑤ 
⑥ 

⑦ 

① 
② 

④ 

图 A 
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③ 

③ 
⑧ ⑧ 



光谱序列扫描（单通道采集）  

 

 

 

 

设置扫描波长范围  

⑨ 在光谱直方图中拖动鼠标选择需扫描的波长范
围，或在[CH1]栏中直接输入数值。 

 

 

 

 

 

调节预览图像 

⑩ 点击     按键开始预览图像。  

⑪ 直接输入波长数值，检查各个波段范围的图像
亮度。在左侧框内输入数值，右侧框内的数值
将根据设置的带宽[Bandwidth]自动改变。   

⑫ 调节激光强度、HV值、Gain、Offset等参数，

点击     按键切换伪彩模式，确保在任何波段
范围内的预览图像中均没有过饱和的像素出现
。 

 

 

 

 

图像采集 

⑬ 在[Acquire]工具窗口中选择[Normal]分页， 

   点击    按键打开对话框，选择或新建保存图 

   像的文件夹。并输入图像的文件名。 
⑭ 点击        按键开始光谱序列图像采集。  

 

拖动灰色方块位置，
设置扫描波长范围。   

也可在此处直接输入数值 

⑨ 

⑪ 

⑫ 

⑫ 

⑨ 

⑬ 

⑭ 

【注意】： 
开始图像采集之前，务必确保[Series]工具窗口下的 
[Z]和[Time]处于“OFF”状态。   

⑩ ⑫ 
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光谱序列扫描（多通道采集）  

开始下列步骤之前，请正确设置单幅图像采集参
数(参见4-5页)。 

 

更换至光谱扫描模式 

① 在[PMT setting]工具窗口中，在 [Mode]
中选择 “Lambda”模式 。 

 

选择检测通道 

② 点击              按键，打开[Dye & 
Detector Select]对话窗口。点击      按键
清除已选通道。  

③ 在[Dye & Detector Select]对话窗口，选择
[Channel]分页。在[Detector List]中选择所
需使用的检测通道，点击    按键添加。然后
点击   按键确认。 

④ 勾选所需的激发光波长，打开相应激光器。  

 

设置DM和SDM  

⑤ 在[Tool Window]菜单栏中选择[Lightpath]，
打开[Lightpath]工具窗口。  

⑥ 在[Lightpath]工具窗口中选择[LSMScanner]
分页。点击“DM”按键显示二向分光镜列表。 
选择与第④步所选激发光波长匹配的“DM” 。  

⑦ 参考图A，检查光路是否正确设置。 

 

设置带宽[Band width]和步进[Step Size] 

⑧ 在[PMT Setting]工具窗口中，在[Band 
width]栏设置带宽，定义光谱序列扫描时每次
采集图像的波长范围，在[Step size]栏设置
步进，定义每次图像采集之间的波长间隔。 

  

① 

② 

④ 

③ 

③ 

⑤ 

⑥ 

⑦ 

⑧ 
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【推荐值】: 
・带宽[Bandwidth]： 
 推荐值为15nm，如预览图像过暗，适当增加。 
・步进[Step Size]： 
 推荐值为5nm，步进值越小，采集得到的图像 
  数据越准确。  图A 



光谱序列扫描（多通道采集）  

 

 

 

 

设置扫描波长范围   

⑨ 在光谱直方图中拖动鼠标选择需扫描的波长范
围，或在下方[CH1]/[CH2]栏中直接输入数值。 

 

 

 

 

 

调节预览图像 

⑩  点击      按键开始预览图像。 

⑪ 直接输入波长数值，检索出图像亮度最高的波

段范围。在左侧框内输入数值，右侧框内的数
值将根据设置的带宽[Bandwidth]自动改变。  

⑫ 调节激光强度、HV值、Gain、Offset等参数，
点击      按键切换伪彩模式，确保在任何波
段范围内的预览图像中均没有过饱和的像素出
现。 

 

 

 

 

 

 

图像采集 

⑬ 在[Acquire]工具窗口中选择[Normal]分  

   页，点击    按键打开对话框，选择或新 

   建保存图像的文件夹。并输入图像的文件名。 
⑭ 点击         按键开始光谱序列图像采集。  

 

 

 

拖动灰色方块位置，
设置扫描波长范围。     

也可在此处直接输入数值 

⑨ 

⑪ 

⑫ 

⑫ 

⑪ 

⑫ 

⑬ 

⑭ 

※ 在各个检测通道中，选用激发光波长±5nm
范围内的光谱无法检测。  

⑩ ⑫ 

【注意】 ： 
开始图像采集之前，务必确保[Series]工具窗口下
的 [Z]和[Time]处于“OFF”状态。   
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处理: 光谱拆分（１） 
光谱图像拆分 ～ 通过标记区域 

① 点击            按键切换至浏览界面。  

② 在[Tool Window]菜单栏下选择[Analysis]，

打开工具窗口。  

③ 按下图所示，选择“Single process”，点
击“Post processing”按键。  

 

 

 

④ 在[Processing Item]窗口中，选择
[Spectral Deconvolution]，点击          
按键，移除已有项目。  

⑤ 在[Input/Output setting]窗口，双击 
[Input]栏，选择需要处理的图像文件。  

⑥ 在[Processing Property]窗口下的[Mode]栏，
选择“Spectral Image Unmixing”。 

⑦ 在需处理图像的不同染料标记的特异性位置
，定义不同的ROI，以获取光谱数据信息。 

 

 

 

 

 

 

 

 

⑧ 在[DYE0 ROI File Name]栏,选择第⑦步中定
义ROI的图像名称。  

⑨ 在[DYE0 ROI Index]栏, 选择第⑦步中定义
的ROI。  

⑩ 重复第⑧、⑨步至注册第⑦步中定义的全部
ROI。点击      按键开始光谱拆分处理。  
  

③ ② 

④ 

⑤ 

⑥ 

⑧ 

⑩ 

⑧⑨ 

④ 

⑦ 
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※ 定义的ROI的光
谱数据可以保存为
染料信息文件。  



① 点击            按键切换至浏览界面。  

② 在[Tool Window]菜单栏下选择[Analysis]，

打开工具窗口。  

③ 按下图所示，选择“Single process”，点
击“Post processing”按键。  

 

 

 

④ 在[Processing Item]窗口中，选择
[Spectral Deconvolution]，点击          
按键，移除已有项目。  

⑤ 在[Input/Output setting]窗口，双击 
[Input]栏，选择需要处理的图像文件。   

⑥ 在[Processing Property]窗口下的[Mode]栏，
选择“Blind Unmixing”。 

⑦ 在[Number of SpectralDate]栏中，输入需
处理图像中标记的染料的数量.  

⑧ 点击       按键开始光谱拆分处理。 

 

③ ② 

④ 

⑤ 

⑥ 
⑦ 

⑧ 

④ 
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处理: 光谱拆分（2） 
盲拆法 ～ 通过染料数量 



处理: 光谱拆分（3） 
常规拆分 ～ 通过染料信息 

① 点击            按键切换至浏览界面。  

② 在[Tool Window]菜单栏下选择[Analysis]，

打开工具窗口。   

③ 按下图所示，选择“Single process”，点
击“Post processing”按键。  

 

 

 

④ 在[Processing Item]窗口中，选择
[Spectral Deconvolution]，点击          
按键，移除已有项目。  

⑤ 在[Input/Output setting]窗口，双击 
[Input]栏，选择需要处理的图像文件。    

⑥ 在[Processing Property]窗口下的[Mode]栏，
选择“Normal Unmixing”。 

⑦ 在“!DYE0 Dye Profile Load File”栏,选
取已保存的染料信息文件名称。(参见30页) 

 

 

⑧ 点击       按键开始光谱拆分处理。 

  

 

③ ② 

④ 

⑤ 

⑥ 
⑦ 

⑧ 

④ 
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※ 制备标记单一染料的样品，获取更加准确的
光谱信息，并保存为文件以供随时调用。 



Notes 
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Notes 
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